Fisica 3 - Engenharia de Telecomunicacdes - Formulario 3
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Significados: P: momento linear, h: constante de Planck, LTA: luz totalmente absorvida, LTR: luz totalmente refletida, €: forga

eletromotriz induzida ou dpp ou tens&o, Pot: poténcia, Vel: velocidade
Unidades: & = [Tm®] = [Weber], I = [A] = [c/s], J = [A/n’], S = [J/m’s], w = [rad/s], f = Hz, Pot = [W], € = [V]



