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Introducao...
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Arquiteturas...
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Arquiteturas...
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Principais funcoes...

O processador &€ o componente vital de um sistema
computacional, responsavel pela realizacao das operacoes
de processamento e de controle, durante a execucao de

um programa.

Obs: CPU / UCP sao siglas para o mesmo dispositivo (EN/PT).
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Principais funcoes...

v Buscar na memoria a instru¢ao a ser executada;

v" Interpretar gue operacao a instrucao esta explicitando;

v' Buscar os dados onde estiverem armazenados;

v Executar efetivamente a operacdo com o0s dados e
armazenar o resultado no local definido pela instrucao;

v" Reiniciar o processo, buscando a proxima instrucao;




UCP

Ciclo de Instrucao...

E a execucdo das funcBes sequenciais do
programa. Este ciclo se repete indefinidamente ate que o
sistema seja desligado, ou ocorra algum tipo de erro, ou

seja encontrada uma instrucao de parada.
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Ciclo de Instrucao...

A UCP é projetada e fabricada com o propdsito
Unico de executar sucessivamente pequenas operacoes,

na ordem definida pela organizacao do programa. Esta

execucao é detalhada nas suas funcoes a seguir:
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Funcoes
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Funcoes

A funcao processamento se encarrega de realizar

as atividades relacionadas com a efetiva execucao de
uma operacao, ou seja, processar (operacoes aritméticas,

gravacoOes/leituras, exibic¢ao, copia, atualizacao, etc.).
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Funcoes

A funcao controle é exercida pelos componentes

da UCP gque se encarregam das atividades de busca,
Interpretacdo e controle da execucao das Instrucoes,
bem como do controle da acao dos demais componentes
do sistema de computacao (CE, CS, OE) tais como

memoria, discos e barramentos.
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Funcoes

O processamento de dados é a acao de manipular

um ou mais dados, em uma certa sequéncia de passos,
de modo a produzir um resultado util. Este resultado

muda conforme o tipo de operacao realizada.
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Processamento
Processamento de dados:
7PLUS4 -> 0111 + 0100 = 1011
e ——
/7 OR 4 - 0111 '+ 0100 = 0111
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Funcoes

O processamento é a atividade-fim do sistema,
uma vez que ele existe simplesmente para processar
dados. Entre as tarefas mais comuns que esta funcao

realizar, podemos destacar:
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Unidade Logica e Aritmetica

v Operacoes aritméticas;
v" Operac0es logicas;
v" Movimentacao de dados;

v" Desvios Condicionais;

v" Desvios Incondicionais;

v Operacoes de entrada ou saida;
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UCP -
Aplicacao

Abrir o arquivo:
datasheet 74L.5181.pdf disponivel na WiKi.

ULA de logica fixa [4 bits]
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Unidade Logica e Aritmetica

80 1 Uzd Veo
AO 2 23 51
S3 3 22 E' M  —Modo Controle
S2 4 21 A2
S1 5 20 B2 L— Op. Aritméticas
SO 6 19 A3 H— Op. Logicas
cn [ 18l ] B3

— M 8 17 G
Fo 16L) Cna+4q
F1 10 1s]] P
F2 1 14 A =B

GND 12 13[]) F3
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Unidade Logica e Aritmetica

_E__O 1 U 24 Vee
AO 2 23] A1
—> 83 3 22 El S -5,
— 82 [a 21| ] A2 o
—> 81 5 20 E2 Entrada
— 80 6 19 A3 Selecdo de
Cn 7 18 B3 Operacao [4 bits]
M 8 17 G
Fo 16L] Cn+4q
F1 10 15 P
F2 1 14 A =B
GND 12 13[]) F3
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Unidade Logica e Aritmetica

_E__O 1 U 24 Vee

—> AD 2 23 51
S3 3 22 B1
s2 [Ja 1] A2 « foTA
S1 5 20 E2 Entrada
SO 6 19 A3 <— NuUmero A
Cn 7 18l ] B3 [4 bits]
M 8 17 G
Fo 16L] Cn+4q
F1 10 1% P
F2 1 14 A =B

GND 12 13[ ] F3
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Unidade Logica e Aritmetica

—> B0 1 U 24 vVece

AO 2 23[] A1
S3 3 22{] B1 «— B ~B._,
S2 4 21 ] A2 s
S1 5 20 B2 <—  Entrada
SO 6 19 A3 NUmero B
Cnh 7 18] ] B3 «—  [4Dbits]
M 8 17 G
Fo 16L] Cn+4q
F1 10 1% P
F2 1 14 A =B

GND 12 13[ ] F3
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Unidade Logica e Aritmetica

80 1 U 24 vVce
AO 2 23[] A1
$3 [z 22[] e1 - e
S2 4 21[] A2 o
S1 5 20 B2 Saida
SO 6 19 A3 NUmero F
Chn [ 18[ ] B3 [4 bits]
M 8 17 G

— FO 16 ] Cn+4

— F1 10 1s{] P

— 2 1 14 A =B

GND 12 13[ ] F3 <«
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Unidade Logica e Aritmetica

80 1 U 24 Veo
AO 2 23[] A1
s3 (s 221] B1
s2 [Ja 2:[] A2 on
- Entrada:
S1 5 20 B2 H: com carry
SO 6 19 A3 L: sem carry
cn (17 18] B3
M 8 17 G
Fo 16L] Cn+4q
F1 10 1s]] P
F2 1 14 A =B
GND 12 13[]) F3
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Unidade Logica e Aritmetica

_E__O 1 U 24 Vee
AO 2 23[] A1
53 3 22 E' Cneg — Houve
S2 4 21 A2 Carry
S1 5 20 B2 Saida
SO 6 19 A3 H: sim
CI"‘I 7 18 E3 L: nao
M 8 17 G
Fo 16L] Cn+4q
F1 10 15 P
F2 1 14 A =B
GND 12 13[]) F3
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Unidade Logica e Aritmetica

80 1 U 24 Veo
AOD 2 23[] A1
o3 3 22 21 GouY —
S2 4 21 A2 Carry out
S1 5 20 B2 Saida
SO 6 19 A3 H: 1
Chn (I 18{ ] B3 L: 0
M 8 171 G <
Fo 16l )] Cn+4q
F1 [Jwo s[] P
F2 11 14 A = B
GND 12 13[ ] F3
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Unidade Logica e Aritmetica

80 1 U 24 Veo
AO 2 23[] A1
S3 3 22]] B1 AR
S2 4 21 A2 Comparacao
S1 5 20 B2 Saida
SO 6 19 A3 H: F,=F =F,=F;
Cn ? 18 83 L: Fo#F Fi# Fy# Fs
M B 17 G
Fo 16L] Cn+4q
F1 10 1s{] P
F2 11 14 A =B
GND 12 13[] F3
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Unidade Logica e Aritmetica

80 1 U 24 Veo
AO 2 23[] A1
53 3 22 E‘ Pou X
S2 4 21 A2 Comparacao
S1 5 20 B2 Saida
SO 6 19 A3 H: Fp=F,=F,=F;
Cn ? 18 83 L: Fo#F Fi# Fy# Fs
M B 17 G
Fo 16L] Cn+4q
F1 100 18] ] P <«
F2 11 14 A =B
GND 12 13[] F3
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