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Conceitos Basicos \

. Resisténcia: oposicao a passagem
eletrica, ou seja, o resistor I|m|ta 5
componente,

. Corrente elétrica: fluxo de eletrons e
condutor; '

. Tens3o elétrica: diferenca de potencial enfié’
dois pontos (+ e - ), responsavel pela #"
alimentacao elétrica de F
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LED

Encapsulado

Catodo

Anodo
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Resistor
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. Microcontrolador utilizado em proje
automacao (ex: acender um led);

. Possui portas analdgicas e digitais
ser programadas; |

. No nosso caso, sera utilizado as portas digita
como fonte de alimentag&o do circuito; 4
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Projeto 1 - Pisca LED
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acende_led §

/S /Acender LED
int pausa=100;
int LED = 13;

volid setup(){
pinMode (LED,OUTPUT) ;

void loop () {

digitalWrite (LED,HIGH) ;
delayipausa) ;
digitalWrite (LED,LOW) ;
delayipausa) ;
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semafaoro

// Semaforo

int pausa = 3000;
int LED_Vermelho=2;
int LED_Verde = 4;
int LED_Amarelo = 3;

vold setup() {
pinMode (LED_Vermelho, OUTPUT);
pintiode (LED_Amarelo, OUTPUT);
pintMode (LED_Verde, OUTPUT):
}
volid loop () {
//aberto
digitalWrite (LED_Verde, HIGH):
digitalWrite (LED_Vermelho, LOW):;
digitallrite (LED_Amarelo, LOW);
delay(pausa);
//Transicgdo
digitalWrite (LED_Verde, LOW):
digitallrite (LED_Vermelho, LOW);
digitalllrite (LED_Amarelo, HIGH):
delay (1500);
//Fechado
digitalWrite (LED_Verde, LOW):
digitallirite (LED_Vermelho, HIGH):
digitalllrite (LED_Amarelo, LOW);
delay(pausa);




Projeto 3 - Buzina
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int buzina = 10;

vold setup() {
pintode (buzina, QOUTPUT) ;

void loop() ¢
analogWrite (buzina,255);
delay(1000);
analogllrite (buzina,0) ;
delay(1000);
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Projeto_4 &

int led = 7;
int Estado_Botao

void setup() {
Serial.begin(9600) ;
pinMode (Botao, INPUT):;
pinMode (led,0UTPUT) ;

void loop()

Serial.println(digitalRead(Botao)):

1f( digitalRead(Botao) == LOW){
digitalWrite(led, LOW);

lelse {
digitalWrite(led, HIGH):;
Serial.println(”led aceso™);
delay(200);

}
delay(l00);




Obrigada pela presenca !!




