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FUNczo Impulso unitario

‘Também conhecido como delta de Kronecker
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Funcao Exponencial Discretz

A funcao exponencial discreta é descrita por:
e(xn):(ex)n:yn
A analise das funcdes exponenciais discretas é baseada no
valorde r ey
Para base real:
*SeA>0,eA=y>1, deforma quee(”’“ =Y éuma

funcao crescente;
Se A <0,e = Yy encontra-se entre 0 e 1, de forma que

" = y' é uma funcao decrescente;
A n)

SeA =0, ¢ =y =1, de forma que ¢*"= y" é uma

funcao constante igual a 1.



runcao Exponencial Discre
e Para base real: "
Se A>0, y=e'>I V" =crescente
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Se A<0, y=e'=(0,1) y"=decrescente
Se A=0, vy=e’=1 y"=constante=1
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Para base complexa:
Se A é ComDIEXO A= a + Jb — e(Xn):e(n(aﬂb)):eanejbn
*A analise e feita entdo em fungao de a e b.

 Se b = 0, a exponencial é puramente real. Avalia-se conforme

a base real descrita anteriormente;

Sea=0,A=jbey=¢” = cos(b) + jsen(b), sendo entao

uma funcao oscilatéria complexa de maddulo igual a 1

e frequéncia de oscilagéoei-gual a b;
Sea>0,A=a+jbey=e"e’ =¢[cos(b) + jsen(b)], sendo Y
uma funcao oscilatdoria complexa de médulo crescente e
frequéncia de oscilacao igual a b
Sea<0,A=a+jbey=e"e’=ecos(b) + jsen(b)], sendo y"
entao uma funcao oscilatéria complexa com modulo decrescente

e frequéncia de oscilacao igual a b



runcao Exponencial Discreta

« Para base exponencial:

Se a=0, A=jb, y= e" Funcio oscilatoria com modulo constante igual a 1
Se a>0, A=a+jb, |y|<l Fungdo oscilatoria crescente
Se a<0, A=a+jb, |y|<l Fungdo oscilatoria decrescente
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Exercicios (Latni)

Exemplo 3.3, pg. 232
*Exercicios E3.6, E3.7, pg. 234
Exemplos de computador:
«C3.1

«C3.2
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